UC-280 Modut interfejs

UC-280 stanowi 8 liniowy interfejs radiowy bezprzewodowych
czujnikbw JA-60 do dowolnej przewodowej centrali alarmowe;.
Urzadzenie moze réwniez wysyta¢ radiowe sygnaty uruchamiajgce do
syreny bezprzewodowej JA-60A i/lub sterownikéw UC-216 i UC-222.
Ponadto, interfejs moze odbieraé sygnaty radiowe z dowolnych
sterownikdéw Jablotron RC-xx. W razie potrzeby, mozna stosowac 8-
liniowe ekspandery UC-282, umozliwiajace zwiekszenie liczby linii max.
do 40.

Parametry techniczne

Zasilanie
Pobor pradu

12V DC (10.5 V- 16.0 V)

typ. 50 mA (przekazniki otwarte)
max. 150 mA

8 przekaznikéw 50 mA / 50 V
ze wspoélnym ztgczem COM1

3 przekazniki 50 mA / 50 V

ze wspolnym ztgczem COM2
aktywne po przetgczeniu do GND
(filtr 0.2 sek., 3 V DC poziom
wzbudzenia)

433.9 MHz

100 m (otwarta przestrzen)

30 m (otwarta przestrzen)
wewnatrz (klasa Il, EN 50131-1)
-10 °C do +70 °C

Linie wyjsciowe: Z1-Z8
Wyjscie: sabotaz, btad, bateria

Wejscie: X, Y i Syrena

Czestotliwo$¢ znamionowa
Zasieg dla czujnikéw JA-60
Zasieg sterownikéw RC
Srodowisko pracy
Temperatura dopuszczalna

Wilgotnos¢ max. 90 %
Wymiary 188 x 135 x 40 mm
Waga 800¢g

Zawarto$c zestawu: ptyta gtowna elektroniki, metalowa obudowa,
antena, wkrety montazowe rozporowe, instrukcja instalacji.

Instalacja

Interfejs UC-280 stanowi elektroniczny modut zabudowany w
metalowej obudowie z wytgcznikiem sabotazowym. Obudowa powinna
byé montowana na $cianie z anteng w pozycji pionowej. Interfejs nie
nalezy montowa¢ w poblizu metalowych obiektéw Iub innych
utrudniajgcych transmisje radiowa.

Kable wprowadzamy przez otwor w tylnej $cianie obudowy.
Obudowe przykrecamy wkretami rozporowymi do $ciany. Instalujemy w
obudowie ptyte elektroniki, podtaczmy antene, jej uziemienie i wytacznik
sabotazowy.

Antena rﬁztoh Uziemieni(ﬁlteny

Ziacza:

Z1-Z8 Linie przekaznikow wyjsciowych 1-8, max. 50 mA / 50 V,
dtugos¢ impulsu 7s/3s ustawiana zworka, pozycja normalnie
zamknieta NC lub normalnie otwarta NO ustawiana zworkg

NO/NC.
COM1  wspolne ztacze przekaznikéw linii Z1-Z8
TMP wyjécie przekaznika sabotazu (sygnat sabotazu z czujnikéw

bezprzewodowych, bezprzewodowej syreny lub z obudowy),
max. 50 mA /50 V

BAT wyjécie przekaznikowe stabej baterii (sygnat stabej baterii z
bezprzewodowych czujnikow 1-8 Ilub bezprzewodowej
syreny), max. 50 mA / 50 V

TRB wyjscie przekaznikowe btedu (sygnat  btedu z
bezprzewodowych czujnikow 1-8 lub syreny - np. utrata
komunikacji z interfejsem), max. 50 mA /50 V

COM2  wspdlne ztgcze przekaznikow TMP, BAT i TRB

GND ujemny biegun zasilania

SIR wejscie wzbudzenia syreny bezprzewodowej JA-60A (syrena
pozostaje zatgczona tak diugo jak dlugo wejscie jest
przetgczone do GND, max. 15 minut)

X wejscie wzbudzenia przekaznika X sterownika UC-216 lub
UC-222, gdy przetaczone do GND

Y wejscie wzbudzenia przekaznika Y sterownika UC-216 lub
UC-222, gdy przetaczone do GND

ouT wejscie  wzbudzenia  wyjscia  tranzystorowego OUT

sterownika UC-216, gdy przetaczone do GND

+12V dodatni biegun zasilania

TAMPER para ztagczy do pofaczenia wytgcznika sabotazowego
obudowy

Gniazda wtykowe:
ouT ztacze danych ekspandera UC-282

ANT ztacze anteny zewnetrznej AN-O1A (gdy podigczona antena
AN-01A, antena masztowa musi by¢ odtaczona!!!)

Wytacznik sabotazowy
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Przekazniki wyjsciowe linii i stanu

Wejscia dla sygnatéw sterowania syreng JA-60A
i odbiornikami UC-216/UC-222




Przyciski programowe

LEARN krotkie nacisniecie tego przycisku umozliwia przemieszczanie
sie po trybach uczenia dla linii Z1-Z8 oraz bezprzewodowej syreny SIR
(wybrany kanat wskazywany jest migajaca czerwong diodg LED). Jesli
nacisniemy przycisk dtuzej niz 3 sek., zostanie wygenerowany sygnat
przypisania do sterownikéw UC-216 / UC-222 (tryb uczenia linii Z1-Z8 i
syreny SIR musi by¢ uprzednio zamkniety)

RESET krotkie nacisniecie tego przycisku powoduje zamknigcie trybu
uczenia dla wybranego kanatu. Jesli nacisniemy przycisk dtuzej niz 3
sek., czujnik wybranego kanalu zostanie usuniety (potwierdzenie
btyskiem diod TMP, BAT i TRB). Jesli nacisniemy ten przycisk dtuzej
niz 6 sek., wszystkie czujniki na kanatach zostang usuniete
(potwierdzenie btyskiem wszystkich diod). Uwaga, w celu usuniecia
wszystkich kanatéw, tryb uczenia ktérejkolwiek linii musi by¢ uprzednio
wybrany.

Zworki:

1s/3s  dtugos¢ impulsu 1 sek. lub 3 sek. przekaznikéw Z21-Z8

NO /NC normalnie otwarty lub zamknigty charakter przekaznikéw Z1-
Z8. Przekazniki TMP, BAT i TRBL sg normalnie zamkniete.

Supervision - regularne sprawdzanie obecnos$ci czujnikow moze by¢
wylaczone (NO SUPERVISION). Takie ustawienie jest
wskazane do miejsc z duzymi zaktdceniami radiowymi. Gdy
nadzér jest wiaczony (supervision), utrata komunikacji z
czujnikiem zatgcza przekaznik wyjsciowy TRBL.

Wskazniki:

POWER zielona dioda LED wskazuje prawidtowe zasilanie
Z1- 128,
SIR dioda LED $wieci zielono jesli odpowiadajaca linia jest zajeta
i czujnik lub syrena jest w stanie czuwania;
dioda LED $wieci czerwono jesli odpowiadajaca linia jest
zajeta i czujnik lub syrena sa wzbudzone;
dioda LED miga czerwono jesli odpowiadajacy kanat jest w
trybie uczenia;
dioda LED miga czerwono razem z diodami TMP, BAT lub
TRB = sygnat sabotazy, stabej baterii lub btedu na tej linii
TMP alarm sabotazowy — miga razem z dioda linii co 3 sekundy
BAT staba bateria - miga razem z dioda linii co 3 sekundy
TRB bfad lub utrata komunikacji — miga razem z diodq linii lub
syreny SIR co 3 sekundy.

Przypisanie urzadzen bezprzewodowych

Przypisanie czujnikéw i pilotéw sterujacych

o Przesung¢ sie do wybrane;j linii Z1-Z8 przyciskiem LEARN

o czujniki JA-60 zostang przypisane do linii po zatozeniu baterii lub
wiaczeniu zasilania

o piloty sterujgce RC-xx zostang przypisane po nacisnieciu przycisku
(w trybie impulsowym)

o piloty RC-11 lub przycisk RC-22 zostang przypisane do dowolne;j linii
w trybie Zat/Wyt (ON/OFF) prze naci$nigcie obu przyciskéw naraz
przez wiecej niz 5 sek. W konsekwencji odpowiadajacy przekaznik
zostanie zataczony po naci$nieciu przycisku A, i wylgczony po
przycisku B.

o prawidlowe przypisanie urzadzenia jest wskazane czerwong diodg
LED

o jesli przypiszemy wczesniej przypisane urzadzenie do nowej linii,
urzadzenie przesunie si¢ ze starej do nowej linii

o tylko jeden czujnik lub pilot sterujacy moze by¢ przypisany do linii.

Przypisanie bezprzewodowej syreny

o Podiaczamy baterie w syrenie JA-60A i wiaczamy jej zasilacz

o Wybieramy linie SIR przyciskiem LEARN (w ciagu maks. 20 sek)

e Po wyborze linii SIR, interfejs UC-280 wysle sygnat przypisania do
syreny JA-60A i odwrotnie (wzbudzenie wejscia SIR zataczy syrene
JA-60A, sabotaz lub brak zasilania syreny JA-60A bedzie przestany i
sygnalizowany na interfejsie UC-280)

o Tylko jedna syrena JA-60A moze wspotpracowac z UC-280

Przypisanie sterownikow UC-216 i UC-222

o Wybierz tryb przypisywania/uczenia na sterowniku (tryb X1 dla
UC-216 lub tryb 4 dla UC-222)

e Tryb przypisywania/uczenia w UC-280 musi byé zamkniety

e Nacisng¢ i przytrzymaé przycisk LEARN interfejsu UC-280 przez 3
sekundy

o Interfejs UC-280 zostanie przypisany do sterownika UC-216 lub UC-
222. Wzbudzenie wejs¢ X i Y bedzie zmieniaé odpowiednio status
przekaznikow wyjsciowych sterownikéw UC-216 / UC-222.

¢ Nieograniczona liczba sterownikéw UC-216 / UC-222 moze zosta¢
uzyta z UC-280

Usuwanie przypisan urzadzen

Jesli chcemy usuna¢ przypisane urzgdzenie z UC-280, nalezy uzyé¢
przycisk RESET (procedura opisana w paragrafie “Przyciski
programowe”).

Rozbudowa stref

Gdy 8 linii nie wystarcza, mozna zastosowa¢ moduly
rozbudowy/ekspandery UC-282. Kazdy ekspander UC-282 dostarcza
dodatkowe 8 linii. Z interfejsem UC-280 moze pracowa¢ maksymalnie 4
ekspandery. Ekspandery faczy sie w szeregu wykorzystujac ztgcza IN
oraz OUT. Przewody taczace ekspandery nie moga by¢ dtuzsze niz 1m.
Kazdy ekspander UC-282 musi by¢ oddzielnie zasilany napieciem
statym 12 V DC.



